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Abstract of JP2004076796 
PROBLEM TO BE SOLVED: To maintain proper 
chain tension by preventing a flapping abnormal 
sound of a chain at engine starting time and a 
creak sound generated when excessively 
tensioning the chain. 
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(54) Abstract Title: Chain tensioner having a pair of wedge-shaped cams 

(57) A chain tensioner comprising a plunger 120 having toothed 
racks 121 engageable with wedge-shaped cams 160 which 
cooperate with oblique cam-guiding surfaces 141, the 
cam-guiding surfaces are formed on a cam-receiving ring 
140 axiaily movable, through a limited distance, in a space 
between a shoulder 111a and a seal cap 180. The axiaily 
movable cam-receiving ring 140 increases both the 
minimum and maximum backlash distances of the plunger, 
thereby making it possible for the tensioner to 
accommodate different chain conditions by changing the 
axial dimensions of the cam- receiving ring, or the space in 
which it moves, instead of or in addition to, modifying the 
angle of the canrvguiding surfaces. 
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Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen 
(54) Bezeichnung: Spannvorrichtung 

(57) Zusammenfassung: Bei einer Kettenspannvorrichtung 
(100), die einen Kolben (120) mit Zahnstangen (121) auf- 
weist, die mit keilformigen Schulterstucken (160) in Eingriff 
bringbar sind, die mit schragen Schulterstuck-Fuhrungsfla- 
chen (141) zusammenwirken, sind die Schulterstuck-Fuh- 
rungsflachen (141) auf einem Schulteraufnahmering (140) 
ausgebildet, der in einem erweiterten Teil (111a) der Kol- 
benaufnahmeausnehmung (111) angrenzend an das vor- 
dere Ende des Spannvorrichtungsgehauses (110) ange- 
ordnet und in einem Raum zwischen einer Schulter und ei- 
ner Abschlusskappe (180) entlang einer limitierten Strecke 
axial bewegbar ist. Der axial bewegbare Schulteraufnah- 
mering (140) erhoht sowohl die minimale als auch die ma- 
ximal Spielstrecke des Kolbens (120), wodurch die 
Spannvorrichtung (100) an unterschiedliche Kettenbedin- 
gungen angepasst werden kann, indem die axialen Dimen- 
sionen des Schulteraufnahmerings (140) oder des Raums, 
in dem er sich bewegt, anstelle einer oder zusatzlich zu ei- 
ner Modifizierung des Neigungswinkels der Schulter- 
stuck-Fuhrungsflachen (141) verandert werden. 




